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Felicitaciones por la compra de su DJI. Por favor lea atentamente todo el contenido de este manual para entender

completamente el producto y sacarle el mayor provecho

Es importante que revise regularmente las actualizaciones para Phantom 2 en la pagina WWW.dji.COI’n que se revisan
regularmente. Esto le mantendra al dia de la informacion sobre el producto, actualizaciones técnicas y correcciones del manual.
Debido a impredecibles cambios o actualizaciones del producto la informacién de este manual esta sujeta a cambios sin previo
aviso.

DJl y PHANTOM 2 son marcas registradas de DJI. Todos los nombres y marcas que aparecen en este manual son marcas
registradas de las respectivas empresas propietarias.

Si tiene alguna pregunta o preocupacion sobre el producto, por favor contacte con la empresa que se lo ha vendido.
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1. AERONAVE
PHANTOM2
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Figura 1-1 Figura 1-2
[1IhELICE [2]Motor [3]Frente Lado [4]LEDs Frontales [5]Puerto Micro-US [6]Pies de aterrizaje  [7]Antena
Receptora  [8]Conector CAN-Bus [9] [10]bateria Inteligente  [11]Compés

1.1 Instrucciones del Sistema de control de
vuelo

Se utiliza para el control total de la aeronave durante el vuelo. Como la inclinacién (adelante y atras), Giro
(izquierda y derecha), Elevacién (arriba y abajo) Rotacién (horario o anti-horario). El controlador de vuelo contiene
el controlador principal, IMU, GPS, compas y receptor.

El IMU (unidad de medicién de inercia) tiene un sensor inercial interior y un altimetro barométrico que
miden el progreso y la altitud. El compas lee el campo magnético terrestre y con la ayuda del GPS
(Sistema de posicionamiento global) calculan con precisién la posicién y la altura de la aeronave para
mantenerla en vuelo estatico estable. El receptor se utiliza para comunicarse con el mando a distancia y el

controlador principal es el cerebro que conecta y coordina todos los elementos.

EI PHANTOM 2 se puede configurar en el software de asistencia escogiendo Naza-M mode o

Phantom 2 mode. Este manual es para Phantom2 mode.

1.2 Conexiones con otros productos DJI
El PHANTOM 2 es compatible con otros productos DJI como el gimbal ZENMUSE H3-2D, iOSD mini, iOSD Mark II.

Debajo estan las conexiones para estos productos y el médulo de transmision de video inaldmbrica.

{ Cable de video I I |
: = &
[al modulo iOSD o modulo de / | )

| transmision de video. | /L

| EE

[Fable de 8-Pin
puerto port

| Al G8

=
Conector CAN-Bus | on the H3-2D

|

| Montaje del |

gimbal !
Monte el gimbal H3-2D | I

| con 4tomillos. 1 N A | Bt

Figura 1-3
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b El PHANTOM 2 soporta la estacion de Base para ordenador y para

= iPAD

(1) El cable de video puede suministrar alimentaci 6 n de 11.1V~12.6V y maximo de 2A al
transmisor de video.

(2) Asegurese que el transmisor de video que conecta, pueda trabajar con un voltaje

entre 11.1V~12.6V y que la corriente total de trabajo conjuntamente con el iOSD esté por

debajo de 2 A ya que una corriente superior dafiard la placa base de componentes. Sila
& corriente superase los 2 A asegurese de suministrar la potencia a través de otra fuente de
alimentacion externa al Phantom.

(8) PHANTOM 2 utiliza Radio Control a 2.4GHz. Para evitar interferencias se recomienda|
no utilizar otras unidades que trabajen a 2.4GHz (incluyendo wifi o transmision de video)
exceptuando 2.4G Bluetooth y 2.4G Datalink.

(4) Aseg urese de que el transmisor de video y otros m & dulos de comunicaci 6 n, est é n lejos del comp 6 §
durante la instalaci & ny conexi ¢ n para evitar interferencias.

(1) Conectando el gimbal H3-2D y el mddulo de transmision de video

[ Descripcion del cable de I

Todulode™ ™ “pat. | Video (por color) |
["Z’;S‘::Z':“ Bat+ I - VIDEO |
I VIDEOGND | —— VIDEOGND |
| —— VBats |

H3-2D

Figura 1-4
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(2) Conectando el gimbal H3-2D , iOSD mini y el mddulo de transmisién de video

| Cables de video

| (porcolor)

yBat- |
Bat+

|
VIDEO GND l
I VIDEO Transmisor |
| de |
| Video |
o o
T
i L
H ioSDmini | [
ON SCREEN DISPLAY
13 o
K L |
ls J
Conector 4
CAN BUS

]
I
I
I
|

=1 48
[

|
i |
| —— VIDEOGND |
Vat+ I

= ZENMUSE'
H3-2D

Figura 1-5

(1) Conectando el gimbal H3-2D , iOSD mini y el transmisor de video de DJI AVL58

i —— == —1

I £, Modulo |

oA Aviss |

I PR Transmisor |
T = .7

HIE 2 dedJl

T a8

| T =
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‘ |OSD”m'|nl|

r
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(por color)
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= ="

ZENMUSE |
H3-2D |

l__._._.

| Conector
I CANB
i

Compas I

Figura 1-6

o
w

Recomendamos conectar el puerto VBat+ del cable de video a los puertos BATT+ del AVL58

= simultdneamente. Igualmente para el puerto GND del cable de video y los puertos BATT-.
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(2) Conectando el gimbal H3-2D, iOSD Mark Il y el mddulo de transmisién de video

| 7 Cablesdevideo 1

e === = | (por color) |
Médulo de transmision | VIDEO |

de video DJI(AVL58) |

|

GND __

|
| VIDEO GND
u : ] VBat.
| <

|
|
| Otro transmisor de video
|

Figura 1-7

El siguiente diagrama muestra la conexion entre el iOSD Mark Il y el médulo de transmisién de video.

BAT- Bat-
BAT- Bat-
BAT+ Bat+ Otro médulo
BAT+ Bat+ de transmision
iOSD Mark Il UART de video

UART

AV-GND VIDEO GND

AV-OUT VIDEO

Médulo de
transmision de
video AVL58
especial para
DJI

+2s Utilice el cable 8-Pin en el iOSD Mark Il cuando lo conecte al mddulo de transmision de video AVL58

disefiado especialmente para DJI

1.3 Descripcion de las sefiales LED

1. se utilizan para indicar el estado de la aeronave. Una vez encendido los

indicadores se iluminaran.

Sefiales LED — == m] S
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Estado normal de la aeronave Descripcién

[ ] [ ) Encendido en auto-revision

Precalentamiento (no puede despegar durante este proceso)

Listo para volar

Listo para volar (sin-GPS)

Estado anormal de la aeronave Avisos y errores

Pérdida de la sefial del mando a distancia

(X X N X J 1% Nivel de aviso de bateria baja
000000 2% Nivel de aviso de bacteria baja
000 No esta quieto o esta demasiado inclinado.
] Errores la aeronave no puede volar.

Informacién anormal del Compas debida a interferencia
o ® o ferromagnética o el Compas necesita ser calibrado.

(1) El diagrama indica el comportamiento del Phantom 2 (ningin otro modelo
A DJIy

(2) Refiérase al asistente de Software del PHANTOM 2 para informacion detallada sobre

los avisos y errores.
2. Los LEDs Frontales indican dénde esté la nariz de la aeronave. Se iluminan de rojo constante una vez que

los motores han despegado.

_:—f:’;_.,/—\_‘——f_fﬁ"l o
L ‘“ A Hi “ — 1
LEDs Frontales ——"gmi=  aw il

p- >

| \

1.4 Notas para PHANTOM 2 utilizado con otros productos DJI
Antes de utilizar PHANTOM 2 con otros productos DJl, el usuario debe conectar correctamente

los componentes y actualizar el firmware de acuerdo con las indicaciones siguientes.

) L . ) Asistente de Software para | Version del asistente
Puntos a actualizar Versién necesaria del Firmware I e Ul b SafivEre
P330CB (P!
I _( af:a V1.0.1.190 superior PHANTOM 2 V1.08 o superior
principal interior)

ZenmuseH3-2D CMU V1.0, IMU V1.6 o superior PHANTOM 2 V1.08 o superior
iOSD Mark Il V2.04 o superior iOSD V3.02 o superior
iOSD mini V/1.04 o superior iOSD V3.02 o superior

*El asistente de software iOSD se aplica tanto al iOSD Mark Il como al iOSD mini.
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2 Hélices
PHANTOM 2 utiliza hélices de 9”que se diferencian por el color del punto central. Las

hélices dafiadas se deben reemplazar por nuevas.

Hélices Centro Gris (9443) Centro Negro (9443 R)
— - I .,/'7-
Diagram @ _ I —

Sitio de ensamblaje Colocar en la rosca del motor que no | Colocar en la rosca del motor que tiene

tiene punto negro. un punto negro.
Fastening/Un-fastening Sﬁ Ajustar: Ajuste la hélice en esta direccion.
Instructions H ) Desajustar: desajuste la hélice en esta direccion.

2.1 Montaje

1. (Figura 2-1) Retire los cuatro cartones una vez los haya leido.

2. (Figura 2-2) Prepare las dos hélices marcadas en gris y las dos en negro. Asegirese de
emparejarlas con las correspondientes marcas de los motores. Ajuste las hélices
de acuerdo con las instrucciones de ajuste.

Figura 2-1

2.2 Desmontaje
(Figura 2-3) Mantenga el motor bloqueado con la herramienta suministrada o con la mano y retire la h é lices de
acuerdo con las instrucciones indicadas.

2.3 Notas
1. Las helices son autoajustables durante el vuelo. NO utilice ningun fijador en las roscas.
2. Asegurese de poner cada hélice en su sitio de acuerdo con los puntos negros marcados.
3. Se recomienda la utilizacién de guantes protectores durante el montaje y desmontaje de las hélices.
4. Verifique que las hélices y los motores estan firmemente instalados antes de cada vuelo.
5. Verifique que todas las hélices estan en buenas condiciones antes de cada vuelo. No utilice hélices
envejecidas, picadas o dafiadas.
6. Para evitar lastimarse, manténgase lejos de las hélices y de los motores cuando estan girando.

7. Utilice solamente hélices originales DJI para un vuelo mejor y mas seguro.

©2013 DJI Innovations. All Rights Reserved.9 |



3 Mando a Distancia
El mando a distancia del PHANTOM 2 puede configurarse con el asistente de software PHANTOM RC. La

configuracion prefijada es modo 2 .

J2

Figura 3-1 Figura 3-2
[1]Antena [2]Asa [3] Interruptor S1 [4]Interruptor S2 [5]Joystick 1(J1;J2) [6]Joystick 2(J3;J4) [7]Enganche para
colgador [8]Interruptor de encendido [9]Indicador de encendido [10]Compartimiento de pilas [11]Puerto Micro-USB

[12]Control de inclinacién del gimbal [13]Potenciémetro

3.1 Encendido del mando
1. Coloque 4 plilas tipo AA (no incluidas) en el compartimiento posterior del mando de acueerdo con la
polaridad correspondiente.

2. Coloque los interruptores S1y S2 en su punto superior y los joysticks en su punto medio antes de accionar el
interruptor de encendido. - 2
B |
3. Deslice el interruptor de encendido hacia la derecha para encender el mando a distanc@' SN e
Si el LED indicador esta encendido el mando funciona correctamente.

(1) Asegurese de que las baterias tienen suficiente carga antes de utilizarlo. Si suena el aviso de

bajo voltaje, reemplace las baterias cuanto antes

(2) Utilizardo las baterias apropiadas evitarariesgos de dafios o mal funcionamiento.

(8) Para almacenar por largo tiempo asegurese de quitar las baterias del mando a distancia.

3.2 Estado del LED indicador del mando a distancia

LED Indicador Sonido Estado del mando
— Ninguno Normal
000000 Bip-Bip-Bip| Bajo Voltaje (a 4V-4.3V). Reemplace las baterias inmediatamente
La alerta sonara después de 15 minutos de inactividad. Parara en cuanto
o000 comience a utilizar el mando
Bip--Bip--Bip.

©2013 DJI Innovations. All Rights Reserved.10 |



El mandoa distancia se apagaréd automaticamente cuando el voltaje de labateria baje de 4V.

A Aterrice y cambie las baterias lo antes possible cuando reciba la alerta

de bateria baja para evitar la pérdida de control de la aeronave.

3.3 Orientacion de la Antena
La antenna del mando a distancia debe apuntar hacia el cielo sin obstrucciones para un maximo rango de

comunicacion durante el vuelo.

Figura 3-3
3.4 Operacion del mando a distancia
Las operaciones del mando estan basadas en el modo 2 de configuracion.
Definiciones
Las posiciones ‘Stick neutral’ y ‘stick suelto’ significan que los sticks de control estan en su posicién central.
‘Mover el stick’ significa apartar el stick de su posicion central.

El elevador deslizante, se utilize para el control de la inclinacién del gimbal H3-2D.

Mando
(Modo 2)

Aeronave

. .. . . Detalles de operacion
(Direcci 6 n hacia la nariz) P

El stick acelerador controla la elevacion de
la aeronave. Empujelo hacia arriba y la
aeronave se elevara. Llévelo hacia atras y
descendera.

La aeronave se quedard estatica manteniendo
su altitud si los sticks estan centrados.
Sugerimos operar el acelerador suavemente en
el despegue, para evitar un despegue repentino
e inesperado.

©2013 DJI Innovations. All Rights Reserved.11 |



El stick de rotacién, controla ese
movimiento.

Si lo mueve hacia la izquierda la aeronave
rotara en sentido anti-horario, si lo empuja a la
derecha lo hara en sentido horario. Si lo deja
centrado, la aeronave volard siempre en la
misma direccién. Cuanto mas se aparta el stick
de su posicién central, mas rapida es la
rotacion.

El stick adelante/atras controla la inclinacion
de la aeronave en esa direccion.

Empujelo hacia adelante y la aeronave se
inclinard y volarad hacia adelante. Si lo hace
hacia atras, se inclinara y volara hacia atras. La
aeronave se quedara estatica manteniendo el
nivel si el stick esta centrado.

Cuanto mas inclinado esté el stick, mayor
velocidad de vuelo e inclinacion de la aeronave
(maximo 359).

El stick de giro controla la inclinacién de la
aeronave hacia izquierda y derecha. Si lo
mueve a la izquierda, la aeronave se
inclinard y volara a la izquierda, si lo mueve
a la derecha se inclinard y volard hacia la
derecha. La aeronave se quedard estatica
cuando el stick esté centrado. Cuanto mas
inclinado, mas rapido (maxima inclinacién 35°).

Posicién-1 Posicién-2 Posicién-3

S1 es para calibracién del compas. Mueva el
interruptor S1 de la posicién 1 ala 3 y vuelva a
la 1, 5 veces 0 mds para entrar en el modo de
calibracion del compas.

El usuario puede configurar la posicién 3 para
que realice el regreso a la base en el asistente
de software.

Apagado Bloqueo de curso Punto de regreso

S2 es el interruptor de modo 10C (Intelligent
Orientation Control), esta funcion se puede
activar a través del asistente de software en
modo Naza-M. Utilice el modo IOC solo
cuando se haya familiarizado con el vuelo.
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El interruptor deslizante controla el angulo de
inclinacién de la camara en el gimbal. La posicion

| determina la inclinacién entre 0 y -90°.

; ‘i—: - ) +0
s %

(1) Con GPS activado la aeronave permanecera estatica cuando se sueltan los mandos

(2) Con GPS desactivado la aeronave mantendra la altura cuando se sueltan los mandos

3.5 Enlazando el mando a distancia con el receptor de abordo
El PHANTOM 2 tiene un receptor integrado abordo, un botén de enlace y un indicador como se ilustra

en la figura 3-4.
El enlace entre el mando y la aeronave ya esta establecido por lo que no es necesario este proceso, pero si

alguna vez reemplazase el mando, entonces serd necesario realizar el enlace.

Botén de enlace
& Indicador de
Enlace

Figura 3-4

Procedimiento de enlace

1. Encienda el PHANTOM 2.

2. Encienda el mando a distancia y coléquelo entre 0,5 y 1m de distancia de la aeronave.

3. Presione el botén de enlace con un objeto Delgado y manténgalo hasta que el indicador parpadee en
rojo, entonces suéltelo.

4. Cuando el indicador se vuelve verde y constante, el enlace esta establecido.

Indicador de enlace  Estado
—— El mando esté conectado con la aeronave.
El mando esta apagado y no hay sefal de 2.4GHz en los alrededores, por
I
favor encienda el mando a distancia..
000000 El receptor esta preparado para enlazar..
000000 Hay sefial de 2.4GHz pero el mando no esta enlazado con el receptor, proceda a
realizar el procedimiento de enlace.
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4 Bateria Inteligente

La bateria inteligente esta especialmente disefiada para PHANTOM 2, con una capacidad de 5200mAh, un

voltaje de 11.1Vycon funcionalidad de control de carga y descarga. S6lo debe cargarse con el cargador DJI .

Bateria Inteligente Cargador

Funciones de la bacteria
inteligente DJI

(1) Carga balanceada

(2) Display

(8) Comunicacién

(4) Proteccion de sobrecarga

(5) Proteccion contra
Sobredescarga

(6) Proteccion contra
cortocircuitos

(7)  Proteccién por hivernacion

(8) Deteccion de Temperatura
De carga

Balance automatico de la carga de cada célula de la bateria.
Muestra el nivel de carga de la bateria.

El controlador principal se comunica con la bacteria mediante los puertos
para nivel de carga, capacidad, corriente y demas informacion.

La carga se para automaticamente cuando llega a 12,8 Voltios
Evitando el dafio por sobrecarga.

La descarga se interrumpe automaticamente cuando la bateria alcanza los
8,4V evitando el dafio por sobredescarga.

Detiene automaticamente el suministro de potencia cuando detecta un
cortocircuito.

La bateria entra en modo de hivernacién después de 10 minutos inactiva
Para ahorrar energia. La corriente de hivernacién es de 10nA cuando la

Bateria esta encendida y desconectada de otros dispositivos.

La bateria se cargara solamente cuando la temperature esté entre
0°C~55°C. Si esta fuera de rango se detiene la carga.

(1) Antes de utilizar lea completamente el manual de usuario. El usuario es totalmente responsable
de la utilizacién y uso de la bateria.

(2) La bateria se debe cargar tnicamente con el cargador suministrado por DJI. DJI no se hace

responsable de la utilizacién de otros cargadores.

4.1 Procedimiento de carga

1. Conecte el cargador a un enchufe de pared utilizando los adaptadores si son necesarios.

2. Conecte la bateria al cargador. Sila carga esta sobre el 75% debera encender la bateria para que comience la

carga.

3. Los indicadores de carga mostraran la capacidad actual mientras se carga la bateria.

4. Labateria esta totalmente cargada cuando los indicadores de nivel se apagan. Desconecte el cargador y la
bateria cuando haya finalizado la carga.
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4.2 Instalacion de la Bateria
Coloque la bateria en su compartimiento tal como muestra el esquema siguiente. Asegurese de que el seguro

de bloqueo hace “click”.

Figura 4-1

Si la bateria no esta bien puesta pueden dares los siguientes casos: (1) Mal contacto (2) Informacién

de bateria no disponible (3) Vuelo inseguro (4) Imposibilidad de despegue.

4.3 Uso de la bateria

LED? —p—S S LED3

LED1 S | —LED4
Indicador de nivel de carga 4 N LINO Boton de encendido
Figura 4-2

(1) Chequeo del nivel de bateria: Cuando la bateria estd apagada, presionando el botén de encendido una vez, indicard
el nivel actual de carga. (Ver la informacién del indicador de nivel de bateria)

(2) Encendido: Estando la bateria apagada, presione el botén de encendido una vez y luego presiénelo y manténgalo por
2 segundos para encender la bateria inteligente.

(3) Apagado: cuando la bateria esta encendida; presione el botén de encendido una vez y luego presiénelo y manténgalo
por 2 segundos para apagar la bateria inteligente.

4) Chequeo de la vida de la bateria: Con la bateria apagada, presione y mantenga el botén de encendido durante 5
segundos para comprobar la vida de la bateria. El indicador de nivel de la bateria mostrara la vida de la bateria y el

indicador de nivel parpadeard durante 10 segundos. Entonces se encenderan los LEDs y la bateria se apaga.
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4.4 Descripcion del indicador de nivel de bateria
El indicador de nivel de bateria muestra el nivel actual de bateria durante la carga o la descarga y la vida de la

bateria.
A continuacion se describen las indicaciones:

u : EI'LED esté encendido ® : EI' LED parpadea regularmente
| : EI LED esta apagado

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Nivel de bateria
@ o o o 0%~25%
25%~50%
Bd ® ® o 50%~75%
75%~100%
Full charged
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Nivel de bateria
[ | [ | [ | [ | 87.5%~100%
[ | [ | [ | @ 75%~87.5%
E B B B 62.5%~75%
u u ® u 50%~62.5%
u u u u 37.5%~50%
u ® u u 25%~37.5%
u u u u 12.5%~25%
¢ §E ® = 0%~12.5%
E B E = -
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Vida actual de la bateria
H ] H ] 90%~100%
H ] H ® 80%~90%
H ] H ] 70%~80%
H ] ® H 60%~70%
H ] H ] 50%~60%
u ® u ] 40%~50%
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[ | [ | [ | 30%~40%
| | 20%~30%
[ | [ |

[ |
[ ] [ | Less than 20%

4.5 Notas para la utilizacion correcta de la Bateria

1.
2

Nunca coloque o quite la bateria en la aeronave mientras esté encendida..

La bateria se debe cargar con una temperatura ambiente entre 0°C y 40°C, y debe descargarse entre
temperaturas de -20°C a 50°C. En ambos casos la humedad relativa ambiente debe ser inferior al 80%.

Se recomienda cargar y descargar totalmente la bateria, por Io menos una vez cada 20 ciclos de carga
y descarga.

La bateria se ha de descargar hasta que tenga menos del 8% de carga o hasta que ya no se pueda
encender. Luego se debera cargar hasta el maximo de su capacidad. Este ciclo asegura que la bateria
trabaja al maximo de sus posibilidades

Para almacenarla por largo tiempo, deje la bateria con entre un 40% y un 50% de su capacidad y almacénela
en una caja. Se recomienda realizar un ciclo completo de carga y descarga cada 3 meses para mantener la
bateria en buenas condiciones. La capacidad cambiara en este ciclo de |a siguiente manera (40%~50%)—
0%—100%—(40%~50%).

Se recomienda cambiar la bateria una vez que se ha utilizado 300 veces. Por favor descargue totalmente la
bateria antes de deshacerse de ella.

Se recomienda cambiar |a bateria si esta deformada o dafiada de alguna manera.

Nunca intente recargar o volar con una bateria que esté hinchada o dafiada.

Nunca cargue la bateria sin estar presente. Cargue siempre la bateria en un sitio no inflamable y lejos de
materiales inflamables
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5 Calibracién del Compas

IMPORTANTE: Asegurese de calibrar el compéas antes de realizar el primer vuelo.
El compas es muy sensible a las interferencias electromagnéticas que causan datos erroneos y como
consecuencia un vuelo de bajas prestaciones, o incluso hacen fracasar el vuelo. Calibre regularmente el compas

para que trabaje en condiciones éptimas.

5.1 Advertencias

(1 NO realice la calibracién si existe la posibilidad de fuerte interferencia magnética como
magnetita, estructuras de parking o suelo reforzado con acero.
(2 NO porte materiales ferromagnéticos durante la calibracion como llaves o teléfonos celulares.

(3 La calibracion del compas es muy importante para que el controlador de vuelo funcione
correctamente.

5.2 Procedimiento
Lleve a cabo este procedimiento en el campo de vuelo antes de despegar. Mire el video de guia rapida para
PHANTOM 2 para mas detalles.

Mueva rapidamente Rote la aeronave 360° Rote la aeronave 360"
el interruptor S1 Horizontalmente verticalmente (Nariz abajo)

(& L?

Ve |
Posicion-1 =~

Posicion- ) S
Cali FASE VA
f \
bra - o - ! r
0a Posicién-1--Posicién-3->Posicion-1 H L
clon No menos de 5 veces
LED Indicador
De vuelo
LED indicador LED indicador
de vuelo de vuelo "X X
Normal
Calibracion horizontal Calibracion Vertical Calibrado Fallo
Position-1 ;I?'““
A=t Re-calibrar
Position-3 /2,
Posicion-1--Posicion-8-Posicion-1
una vez

5.3 Cuando Re-Calibrar
(1) Cuando el compas no funciona correctamente el LED indicador parpadea alternativamente Amarillo y Rojo.
(2) Cuando la dltima calibracién se hizo muy lejos del campo de vuelo actual
(8) Cuando la estructura mecénica de la aeronave ha cambiado, por ejemplo se han montado accesorios..

(4) Cuando hay sefales evidentes de que no vuela en linea recta o deriva en el aire.
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6

Vuelo

6.1 Campo de vuelo

(1)

@
(©)

)
)

>

(6)
@)

Antes de volar por primera vez, prepares en un simulador o haga un vuelo de entrenamiento bajo
la supervision de una persona experimentada.

NO intente volar con mal tiempo, com lluvia, niebla o viento fuerte.

El campo de vuelo debe ser abierto y libre de edificios altos u otros obstaculos; El hierro
dentro de las estructuras de edificios puede interferir con el compaés.
Mantenga la aeronave lejos de obstaculos, multitudes, lineas eléctricas, arboles, lagos, rios, etc...
Trate de evitar las interferencias entre el mando a distancia y otros equipos inalambricos (Bases de
RF o torres de telefonia)

El Sistema de control de vuelo no funcionara correctamente en los polos norte o sur magnéticos.

No utilice nunca la aeronave de una forma que vulnere o incumpla con la legislacién vigente.

6.2 Arrancando
Es necesaria una Combinacién de Stick de Control (CSC) para arrancar los motores. Empuje los sticks de acuerdo a

cualquiera de las opciones indicadas abajo para arrancar los motores. Una vez arrancados suelte los sticks

simultdneamente. La misma combinacién se utiliza para para los motores.

A0 @ . fim @ @ ij] @

A 7- B Cc D

Figura 6-1

6.3 Despegue y Aterrizaje

1.
2.
3.

Cologue el PHANTOM 2 en tierra con los indicadores de bateria hacia usted.
Encienda el mando a distancia.
Encienda la aeronave encendiendo la bateria inteligente.

Cuando el LED indicador de vuelo parpadea verde/amarillo, el PHANTOM 2 esta listo para volar en modo

GPS/(sin-GPS), encienda los motores con el comando CSC

Empuije el stick acelerador hacia arriba y lentamente para elevar la aeronave.

Asegurese de estar en vuelo estatico sobre una superficie nivelada. Tire el stick hacia abajo suavemente para

descender y aterrizar.
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7. Una vez en tierra mantenga el stick en la posicion inferior entre 3 y 5 segundos para parar los motores.

NUNCA ejecute el comando CSC durante el vuelo! Esto pararia los motores y la aeronave se precipitaria a

tierra sin ningdin control.

(1) Cuando el LED indicador de vuelo parpadea en Amarillo rapidamente durante el vuelo, la aeronave ha
entrado en modo de autoproteccién (ver modo de autoproteccion para mas detalles).

(2) Elaviso de bateria baja se indica mediante el LED indicador de vuelo parpadeando en color rojo y

lentamente o rapidamente durante el vuelo.

(8) Mire el video de informacionrapida para mas informacion.

6.4 Funcion de Autoproteccion
La aeronave entrard en modo de autoproteccién cuando pierda la sefial del mando a distancia. El sistema

controlador de vuelo se hara cargo dle llevar la aeronave a la base y aterrizar para evitar perjuicios o dafos.Las

siguientes situaciones posibles, haran que la aeronave entre en modo de autoproteccion. :

(1) ElMando esta apagado
(2) El'mando esta funcionando pero el interruptor S1 se ha colocado disparando el modo de autoproteccion.

Esto tiene que estar configurado previamente en al asistente de software del Phantom 2
(8) Laaeronave ha volado més alla del radio de alcance del mando a distancia.

(4) Hay un obstaculo que impide la comunicacion entre el mando y la aeronave.

(5) Hay una interferencia que impide la comunicacion entre la aeronave y el mando a distancia.

La autoproteccién actua de manera diferente segin el modo de vuelo en que se encuentre la aeronave sea con

GPS o Sin GPS.
Listo para volar (Sin-GPS) --- Aterrizaje automatico

El sistema de control de vuelo intentard mantener el nivel de la aeronave durante el descenso y el aterrizaje.
Tenga en cuenta que la aeronave puede derivar durante el proceso de descenso y aterrizaje.

Listo para volar con GPS ---- Aterrizaje automético

El sistema de control de vuelo, controlora la aeronave para regresar al punto de partida y aterrizar.

Punto de partida

Cuando la aeronave se inicializa antes de despegar, graba la posicién que utilizard como punto de partida.
Es recomendable despegar solo una vez que la aeronave indica que esta lista para el despegue, que es lo que
permitira que regrese al punto de partida en el caso que tenga que ejecutar la funcién de autoproteccion.
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Procedimientos de regreso

1 Gravael punto de partida 2 Volando. 3 Pérdida de la sefial del mando.
— "

= = M 1
i e

P e CR -

e |e = ® , ®

LED Indicador de vuelo a _ LED indicador de vuelo ) LED Indicador de vuelo

4 Pérdida de sefial por 3 seg. Inicia 5 Vuelo de regreso. 6 Aterrizaje después de esperar 15

regreso. segundos estatico.

= Al s
\J Altura sobre la base>20m

[ Se eleva a 20m

i 20m o 1
N . ) ) .8 ¥
> ® Height over home point<=20m ) ®
LED Indicador de vuelo LED Indicador de vuelo LED Indicador de vuelo

(1) En situaci 6 n de autoprotecci dn, si se encuentran menos de 6 satélites GPS por méas de 20

segundos, la aeronave descenderd inmediatamente.

El usuario puede cambiar el punto de partida una vez que la aeronave esta lista para volar. Una vez
que se ha grabado el punto de partida automaticamente, cambie rapidamente el interruptor S2 del
mando a distancia desde su maximo arriba hasta su maximo abajo, 5 veces 0 mas, esto hara que la
aeronave grabe la posicién actual como nuevo punto de partida. Si se ha hecho el cambio
correctamente el LED indicador de vuelo parpadeara en verde rdpidamente. La definicién del punto de
partida es:

(1) Esel punto al que regresa la aeronave cuando pierde la sedl del mando a distancia..

(2) Es el punto a partir del cual se calcula la distancia horizontal entre usted y la aeronave.

La distancia se indicar & como D si se utiliza el moédulo iOSD.

Control durante la autoproteccion

Posicién =
Posicién-3
de S1 Posicion-1 Posicion-2 . .,
(No se activa autoproteccion)

Si el S1 esta en la posicién 1, cadmbielo a

Recuperar el |cualquier otra posicidn para recuperar el control, Recupera el control tan pronto
control si recupera la sefial del mando, el piloto vuelve a | como la aeronave recupera la
controlar la aeronave. sefial del mando.

6.5 Aviso de bateria baja
Este aviso advierte al usuario cuando la bateria estd por agotarse durante el vuelo. Cuando esto ocurre el usuario

debe traer la aeronave rapidamente y aterrizar para evitar dafios por accidente. EI PHANTOM 2 tiene dos
niveles de aviso de bateria baja. El primero aparece cuando la bateria tiene menos del 30% de

carga y el Segundo cuando esta por debajo del 15% de su capacidad de carga.
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(1) Cuando la bateria baja del 30% los LEDs parpadearan en rojo lentamente..
(2) Por debajo del 15% los LEDs indicadores, parpadearan en rojo rapidamente, el PHANTOM 2 comenzaré a

descender y aterrizard automaticamente. Una vez aterrizado, mantenga el acelerador en su posicién méas baja o
ejecute CSC.

(3) Hay un tercer supuesto de bateria baja que utiliza 10.65V como disparo, si la tension baja de ese nivel la
aeronave comenzara a descender y aterrizara automaticamente.

La altitude se puede mantener dando méas acelerador si es necesario.

(1) Recuerde traer el PHANTOM 2 a la base en cuanto vea el aviso de bateria baja.

) | (2) Mantener limpios los contactos de la bateria es muy importante. Cualquier suciedad o polvo,

puede causar un fallo de comunicacién o de bateria.
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7 Configuracion e instalacion del asistente de Software
7.1 Instalacion del Driver y Asistente de Software para PHANTOM 2

Instalacion y uso sobre Windows

1. Descargue el driver instalador y el asistente de software en format EXE para PHANTOM 2 en la pagina

web de DJI.

2. Conecte el PHANTOM 2 al PC con el cable Micro-USB.

3. Ejecute el instalador del driver y siga las instrucciones de instalacion.
4, Ejecute el Asistente de Software y siga las instrucciones hasta finalizar la instalacion.
5. Haga doble click en el icono PHANTOM 2 de su escritorio de Windows para arrancar el software.

A El instalador en formato EXE solo soporta Sistema Operativo Windows (Win XP, Win7, Win8 (32
or 64 bit)).

Instalacion y ejecucion sobre Mac OS X

1. Descargue el instalador del Asistente de Software en formato DMG de la pagina de PHANTOM 2 en la
pagina web de DJI.

2. Ejecute el instalador y siga las instrucciones hasta finalizar.

cip

DJI Assistant for Mac

3. Cuando lo ejecute por primera vez si usa Launchpad para ejecutar el asistente de Software
para PHANTOM 2 , Launchpad no permitird el acceso porque el software no ha sido revisado por
Mac App Store.

“Phantom™ can't be opened because it is
4 @\. from an unidentified developer.

EIM created this file yesterday at 3:47 PM

? -

4. Localice el icono PHANTOM 2 en el buscador, presione Control y haga click en el icono PHANTOM 2
(o click en botén derecho sobre PHANTOM 2 con el ratén). Escoja “abrir” en el menu corto y “abrir”
para ejecutar el software.

5. Después de la primera ejecucién, se puede ejecutar directamente hacienda doble click en el icono

de PHANTOM 2 en el buscador o utilizando el Launchpad.
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on DJI PHANTOM 2 ~ Phantom2 | English y
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5 . Basic Advanced Tools Upgrade Info

Basic Advancea
Mounting Aircratt Motor
GPS Location Mixer Type:  Quad-rotor X Motor Idie Speed Recommended
X = Cut Off Type: Intefligent
Y Ocm he
3 S Receiver Type: D-Bus 7]
Failsafe Methods: Go-Home and Landing
Gain
Pitch Roll Yaw Vertical foc
Intelligent Orientation Control:  OFF
Basic 120% 120% 120% 200%
Attitude 220% 220% Gimbal
e —— Gimbal Switch: ON
Battery
Current Voltage: 12400mV
Current Capacity: 93%
First Level Warning: 30%
Second Level Warning 15%
0 e

A El instalador en format DMG soporta solo Mac OS X 10.6(Lion) o superior.

“"  La utilizacién del Asistente de Software del PHANTOM 2 es igual en Mac OS X y en Windows.

Los ejemplos de este manual son de Windows pero aplicables a Mac.

7.2 Uso del Asistente de Software del PHANTOM 2 en un Ordenador
1. Inicie el Pc, encienda el PHANTOM 2y conecte ambos con el cable Micro-USB. No llos desconecte hasta
que la configuracién haya finalizado.

2. Ejecute el Asistente de Software para PHANTOM 2 y espere que se conecte el PHANTOM 2 con el Asistente
de software.

Observe the indicators 0 debajo de la pantalla. Cuando esta bien conectado, el
El indicador es © yelindicador de comunicacién parpadea en @

3. Escoja [Basic] o [Advanced] para la configuracion.

4. Verifique la configuracion actual en la pagina [View].

Interruptor de funcién
Phantom 2 y Modo
Naza-M

Cambio de Idioma

Ver configuracion »

Cuenta, version de software

Ganancia , RC

Mejora del Firmware
Calibracién del IMU

Hosic
Gimbal, Bateria I Houstiag

Aircran
Recommendea

GPS Location Moter Trpe Quad-otor X
intetsgent
X oem = e
Y oo '
ke Recene(Type.  D-Bus s
z cm
Fallsafe Methods:  Go-Home and Landing
Pien Rt Yaw Verical
= ntalligent Orientaton Conrol:  OFF
Basic frz0% 120% 120% 120%
Antude 200% 200% Gimbal

0
° Current Voltage: omy
> Cunent Capaciy o%
Indicador de - & 0 EXsLavst Viwring, % *esta imagen es s6lo como
Comunicacion Second ey Wanieg hiz referencia. Puede cambiar
e en la actual interface de

Connectionindicator I . .

©2013 DJI Innovations. All Rights Reserved.24 |



(1) El usuario no debe habilitar la funcién Naza-M antes de acabar el

procedimiento de maniobras avanzadas de vuelo el la “guia de
entrenamiento del piloto de Phantom?”. Si el modoNaza-M esta activado, el
usuario puede cambiar el control entre los modos ATTI., GPS o Manual, y acceder a
I los controles avanzados(porej. IOC). Ademas los LED traseros indicaran el
estado de vuelo del Naza-M en lugar delestado del PHANTOM 2. No active el
modo Naza-M amenos que sea un usuario experimentado o le esté guiando un profesional.
(2) Puede volver al modo Phantom 2 haciendo click en el mismo botén utilizado para cambiar a

Modo Naza-M. Esta operacion desactiva Naza-M y active el modo Phantom 2. Todos los
parametros volveran al estado original de fabrica.

7.3 Mejora del Firmware PHANTOM 2

Vera el asistente de software para la instalacion del driver de PHANTOM 2 y el asistente de software para
la el mando a distancia del PHANTOM, luego siga las instrucciones siguientes para mejorar el
software y el firmware. De otra manera el PHANTOM 2 puede que no funcione bien.

1. Para mejorar el firmware del PHANTOM 2 se necesita conexion a internet.

2. Haga Click en el icono [Upgrade] para verificar si laversion de firmware instalada es la
Gltima, si no es asi, siga las instrucciones para la mejora.

3. Asegurese de esperar hasta que el Asistente de Software muestre “finished”. Haga Click en OK e inicie el
ciclo de PHANTOM 2 5 segundos despues. Una vez completado, el firmware esfara actualizado.

Loader Firmware Upgrade

Firmware (puntos actualizables) Vsain Controller -~
GPS
Recelver-Phantom2 15005

104 Latestversion:1.08
5014
1000
Enlace de

P330CB 26000 10118

Gimbal CMU 1.0 10

Gimbaimay 03

actualizacion

16

Battery 1000 1500

Version actual del Firmware

* esta imagen es so6lo
como referencia. Puede
cambiar en la actual

D - face dle usuario.

(1) NO apague hasta que la actualizacién haya finalizado.

N (2) Sila actualizacion fracasa, el controlador principal entra en modo de espera de Firmware

automaticamente. Si esto ocurriese repita los procedimientos anteriores.

Q Puntos de Firmware actualizables: (1) Controlador principal (2) P330CB(Placa principal) (3)
.‘ Receptor (4) Gimbal CMU (5) Gimbal IMU (6) Bateria
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7.4 Mando a distancia PHANTOM (Asistente de Software)
Siga estas instrucciones para la cofiguracién del mando a distancia.

1. Apague el mando a distancia y busque el puerto Micro-USB en la parte inferior.

2. Inicie el Pc, encienda el mando a distancia y conéctelos mediante el cable
Micro-USB . NO los desconecte hasta que la configuracién haya finalizado.

3. Ejecute el asistente de software para el mando PHANTOM RC y espere a que el mando a distancia se
conecte con el asistente de software.

Observe los indicadores @@ enlaparte inferior de la pantalla. Cuando esté conectado
el indicador mostrara @, el indicador de comunicacién parpadeara 0.
4. Acabe la configuracién en la pagina [Main].

5. Acabe la actualizacion en la pagina [Info] si es necesario.

Cambio de idioma

Pagina principal
Actualizacion de
Firmware,
Version de
software

* esta imagen

es s6lo como
referencia. Puede
cambiar en la
actual interface
de usuario.

Indicador de comunicacion

Indicador de conexion

©2013 DJI Innovations. All Rights Reserved.26 |



8 Apéndice
8.1 Especificaciones

Aeronave
Temperatura de trabajo

Consumo de potencia
Bateria

Peso (Sin bateria)
Peso de despegue

Precision de vuelo estatico (listo para volar)

-10°C to 50°C
5.6W
Bateria inteligente DJI

1000g
<1300g

Vertical: 0.8m; Horizontal: 2.5m

Temperatura ambiente para descargar

Max. velocidad de rotacion 200°=

Méx. Angulo de inclinacién 35

Méax. Velocidad Ascenso/Descenso 6m/s

Méx. Velocidad de vuelo 15m/s (No Recomendado)
Max. Dimension horizontal 350mm
Mando a distancia de 2.4GHz

Frecuencia de operacion 2.4GHz ISM
Distancia de comunicacién (espacio abierto) 1000m
Sensibilidad del receptor (1%PER) -97dBm
Corriente/Voltaje de trabajo 100 mA@6V
Baterias 4 x AA
Bateria inteligente de DJI

Tipo 3SLiPo
Capacidad 5200mAh, 11.1V
Temperatura ambiente para cargar 0°C to 40°C

-20°C to 50°C

8.2 LEDs indicadores de vuelo

Aeronave en estado normal

Descripcion

Encendido — Auto test

Preparacién & La aeronave no puede despegar durante la preparacion

Listo para volar

Listo para volar (sin-GPS)

Aeronave en estado anormal

Avisos y errores

Pérdida de la sefial del mando a distancia.

Primer Aviso de bateria baja (30%)
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Segundo aviso de bateria baja (15%)

o0oo No estacionario o demasiada inclinacion
I Errores & La aeronave no puede volar.*
PY Py Py Error en la informacién del Compas debido a interferencia

ferromagnética o necesidad de calibracién del compas.
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